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Pokyny pro vypracovani:

1) Licence MATLABuU je Casto strikiné vazana na organizaci a nelze jej tedy vyuzivat na
libovolném misté. Vyuziti rovnéZ stéZuje inutnost potfebnych znalosti. Navrhnéte
a vytvorte knihovnu / modul pfipojitelny k cilové aplikaci (pouzité u lékare) pro
vzdaleného vyuziti MATLABuU.

2) V MATLABuU vytvofte podporu pro poéateéni kalibraci, tedy validaci dat z pohybovych
senzord, vyuzivanych pfi pohybovych rehabilitacich. Vystupem kalibrace by mél byt
parametr odrazejici spolehlivost / vérohodnost dat ze senzoru pfi nasledujicim méren.

3) Z naméfenych dat pomoci extrakce a selekce stanovte vhodné pfiznaky pro hodnoceni
charakteristiky chize (perioda, houpavost, plynulost, &#8230;). Pouzijte metody typu
FFT, Wavelet transformace, nebo dal$i &asto vyuzivané zejmena pro Pedestrian Dead
Reckoning (PDR).

4) V posledni fadé se zaméfte na moZnost hodnoceni chiize i za del&i éasové obdobi pravé
pomoci ziskanych / navrzenych pfiznakd.
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